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1. Czesc¢ ogolna

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robét Budowlanych

Przedmiotem specyfikacji technicznej (S.T.) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru Instalacji Elektroenergetycznych, ktére zostang zrealizowane podczas
budowy sieci kanalizacji sanitarnej z przepompowniami Sciekdw i infrastrukturg
towarzyszgcg w ramach realizacji zadania pod nazwa:

.Sie¢ kanalizacyjna z przytaczami i przepompowniami Sciekow w
miejscowosciach Borek-Bielawki-Kistowo-Zakowo-Suleczyno gmina

Suleczyno

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t budowlanych.

1.3. Zakres rzeczowy Robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania Instalac;ji
elektroenergetycznych w obiektach przepompowni sciekow PS1; PS2; PS4; PS5;
PS6; PS7; PS8 i PS9:

a) Z uwzglednieniem ponizszych uwag:

e Przytgcza elektryczne dla potrzeb zasilania energetycznego przepompowni,
oraz ztgcza kablowo-pomiarowe przy ogrodzeniach przepompowni zostang
wybudowane przez ENERGE;

e Wykopy dla kabli i szaf prowadzi¢ zgodnie z Specyfikacjg Techniczng —
Roboty Ziemne oraz normami PN-76/E-05125 oraz SEP-E-004;

e Roboty betonowe (fundamenty pod posadowienie rozdzielnic) prowadzic¢
zgodnie z Specyfikacjg Techniczng — Roboty Betonowe

e Linie kablowe uktadane bedg zgodnie z PN-76/E-05125 oraz SEP-E-004.

b) W zakres Robét wchodzi:

e Montaz rozdzielnic RZS na terenie przepompowni;

e Ukfadanie i podtgczenie linii kablowych pomiedzy:

- ztgczem kablowo-pomiarowym ENERGI,

- rozdzielnicg RZS,

- zbiornikiem przepompowni

- czasowo przytgczanym zestawem dozujgcym chemikalia;

e Podfgczenie uktadéw pomiarowych, zabezpieczajgcych i kontrolnych;

e Przylgczenie pomp;

e Wykonanie uziemiania przepompowni i rozdzielnicy sterowniczej (uziom
pionowy pogrgzany w gruncie), w tym wykonanie potgczen ochronnych i
wyroéwnawczych;

e Badania i pomiary odbiorcze.




e Uruchomienie obiektu i kontrola potgczen znajdujg sie w zakresie Roboét
wykonywanych przez producenta kompaktowych przepompowni sciekow

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z Dokumentacjg Projektows i
Specyfikacjg Techniczng — Wymagania Ogdélne

2. Wymagania dotyczace materiatlow

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

a) Wszystkie zastosowane materiaty i urzgdzenia bedg odpowiadaty
obowigzujgcym normom i rozporzgdzeniom, jak rowniez bedg posiadaty
wymagane dokumenty dopuszczenia do stosowania — aprobaty,
zaswiadczenia, certyfikaty.

b) Wszelkie zaméwienia materiatéw czy produktéw dokonane przez Wykonawce
przed uzyskaniem zgody Zamawiajgcego w odniesieniu do poszczegodlnych
probek bedg czynione na jego wytgczng odpowiedzialnosc.

c) Urzadzenia, aparaty, instalacje, muszg spetnia¢ wymagania obowigzujgcych
norm i przepiséw.

2.2. Stosowane materiaty

e Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza RZS;

e Kable zasilajgce i sterownicze, zgodnie z zestawieniem materiatéw w
Dokumentacji Projektowej

e Tasma stalowa ocynkowana Fe-Zn 25x4;

e Uziom pionowy (prety stalowe ocynkowane).

2.3. Wymagania szczegdlne dotyczace Materiatow

2.3.1. Szafa zasilajgco-sterownicza RZS

Wykonawca winien w ramach zakupu kompaktowych przepompowni sciekéw
zamowic rozdzielnice RZS z wyposazeniem, ktére ma umozliwi¢ spetnienie wymagan
Inwestora

a) Wyposazenie szafy RZS

W celu realizacji funkcji sterowania przepompownig oraz jej petnej kontroli szafe

zasilajgco-sterujgca nalezy:

e przystosowac do podtgczenia czujnikdow termicznych umieszczonych w
pompach;

e zabezpieczy¢ uktad sterowania przed brakiem zasilania, asymetrig faz i
niewtasciwym kierunkiem za pomocg przekaznika kontrolnego ze zwtokg
czasowg przy wigczeniu i wytgczeniu.

e wykonac potagczenia wyréwnawcze pomiedzy szafkg sterowniczg a
elementami metalowymi w komorze pomp.




wyposazy¢ w wewnetrzne zrodto ciepta z termoregulatorem dla zapewnienia
prawidtowej temperatury pracy urzadzen;

wyposazy¢ w wytgcznik gtowny (sie€ - O - agregat);

wyposazy¢ w zasilacz z buforowaniem akumulatorowym, ktéry bedzie zasilat
systemy sterowania i teletransmisiji;

wyposazyC¢ w zabezpieczenie przeciwprzepieciowe |l stopnia w obwodzie
gtbwnym zasilania;

wyposazyC¢ w uktad oswietlenia wewnetrznego;

wyposazy¢ w gniazdo zasilania 230 VAC, 24VAC, 400VAC;

wyposazyC w ztgcze agregatu prgdotworczego tj 2 metrowy kabel z wtykiem
w zaleznos$ci od mocy przepompowni (16 lub 32A). ;

wyposazyC¢ w instalacje antywtamaniowg, zainstalowang w zbiorniku
przepompowni, szafie zasilajgco — sterowniczej (zastosowaé czujniki
kontaktronowe);

wyposazyc¢ w dialer

Przewidzie¢ w szafie sterownicy miejsce o wymiarach 10x20cm dla
zamontowania np. sterownika.

W uktadach zasilania pomp w przepompowniach z pompami powyzej SkW
zamontowac urzgdzenia miekkiego startu i stopu, tzw. softstarty.

Kazdg pompe wyposazy¢ w oddzielny tor zasilania z zabezpieczeniem
zwarciowym i przecigzeniowym i zabezpieczeniem przed brakiem zasilania (w
tym braku fazy), Pompy nalezy zabezpieczy¢ przed rownoczesnym
witgczeniem; kazdg z pomp nalezy zabezpieczy¢ za pomocg wytgcznika
silnikowego.

Dla zapewnienia niezawodnosci i rOwnomiernego zuzywania sie pomp,
powinny one pracowac¢ w cyklu naprzemiennym.

Kazda z pomp powinna posiadac licznik czasu pracy pomp,

Niezaleznie od wybranego trybu pracy, przekroczenie poziomu alarmowego
Sciekdw w zbiorniku powinno spowodowac automatyczne wytgczenie
aktualnie dziatajgcej pompy i zatgczenie drugiej pompy oraz spowodowaé
wigczenie sie uktadu powiadamiania o awarii.

W celu ochrony uktadu automatyki przed dewastacjg oraz niekorzystnymi
warunkami atmosferycznymi, szafe sterowniczg nalezy wbudowac¢ w szafe
ochronng wzglednie wykonac w szafie z podwdéjnymi drzwiami o min. IP55.
Przepompownie nalezy wyposazy¢ w:

trzy sygnalizatory ptywakowe dla pomp o mocy powyzej 4 KW,

pompy zabezpieczac¢ przed suchobiegiem na podstawie pomiaru prgdu za
pomocg elektronicznego uktadu zabezpieczajgcego;

cztery sygnalizatory ptywakowe dla pomp o mocy ponizej 4 KW.

b) Sterowanie.



o Uktad sterowania urzgdzeniami zainstalowanymi na przepompowni
powinien umozliwia¢ kontrole podstawowych parametréw pracy
przepompowni.

e Obiekt moze funkcjonowac w trzech trybach pracy. Wybér trybu pracy dla
kazdej z pomp, odbywa sie za pomocg przetgcznikdéw rodzaju sterowania
REKA /0 / AUTOMAT umieszczonych na drzwiach szafy sterowniczej.

c) Tryby pracy przepompowni

d)

e Praca podstawowa praca automatyczna - zarzgdzanie pracg obiektu
realizowane przez uktad sterujgcy wspotpracujgcy w wytgcznikami
ptywakowymi. Po spietrzeniu sciekow w komorze pompowni do zadanego
poziomu wigczenia, nastgpi uruchomienie jednej z pomp. Wytgczenie
pompy nastgpi przy zadanym poziomie wytgczenia. Poziomy wigczenia i
wylgczenia okreslone bedzie przez odpowiednie zamontowanie wytgcznika
ptywakowego. Jedna pompa zabezpiecza przepompowanie catosci
doptywu $ciekdw. Druga pompa stanowi 100% rezerwe.

e Za kazdym razem nastepuje zatgczenie nastepnej pompy — alternacja
pomp.

e Zabezpieczenie pomp przed sucho biegiem dla pomp ponizej 4kW za
pomocg tgcznika ptywakowego, w przepompowniach o mocy pomp
powyzej 4kW za pomocg uktadu zabezpieczajgcego dziatajgcego na
podstawie pomiaru pradu.

e Praca w trybie recznym - mozliwa do wyboru po ustawieniu przetgcznika
rodzaju pracy dla danej pompy w potozenie ,REKA".

Pomiary poziomdéw w przepompowni

Pomiar poziomu podstawowy

Dla przepompowni, w ktérych mozliwa jest praca dwdch pomp réwnolegle
nalezy zastosowac¢ dwa wytgczniki ptywakowe

W przypadku przepompowni w ktorej pracowaé bedzie tylko jedna pompa —
stosujemy jeden wytgcznik ptywakowy.

Pomiar poziomoéw granicznych (awaryjny)

W przypadku wzrostu poziomu $ciekdédw do poziomu awaryjnego nastepuje
zadziatanie wytgcznika ptywakowego ktory powoduje wystanie sygnatow
alarmowych oraz zatgczenie pompy rezerwowej.

Obnizenie lustra $ciekdw w zbiorniku do poziomu minimalnego powinno
spowodowaé bezzwitoczne wytgczenie aktualnie dziatajgcej pompy.
System telemetrii

Zamawiajgcy eksploatuje system monitoringu i telemetrii z ktérym
projektowany system musi by¢ kompatybilny.

Pozwala on na kontrole nad pracg uktadow technologicznych, rejestracje
danych o pracy poszczegdlnych urzgdzen oraz sygnatow pomiarowych i
alarmowych na stanowisku monitoringu..

Konfiguracja sprzetowa

Urzadzenia do komunikacji bezprzewodowej powinny spetnia¢ nastepujace
warunki:

umozliwia¢ obstuge: SMS,

by¢ wyposazone w wejscia/wyjscia (przesytanie sygnatéw alarmowych)
urzgdzenie GSM powinno by¢ dedykowanym profesjonalnym modutem do
celéw przemystowych (rozwigzanie z abonenckim telefonem komorkowym jest
niedopuszczalne).



f) Wymagania dotyczgce przesytu danych
e Przyjete rozwigzanie techniczne musi umozliwiaC zdalne przekazywanie
nastepujgcych sygnatéw za pomocg GSM (sms-y):

- zanik napiecia + powrot,

- suchobieg,

- poziom alarmowy,

- awaria pompy,

- wtamanie do zbiornika i rozdzielnic: RZS.

g) Montaz
Rozdzielnice RZS nalezy zamontowaé na fundamencie betonowym. Wyposazenie
rozdzielnicy zamontuje i uruchomi dostawca przepompowni $ciekow.

2.3.2. Zasilanie stanowiska (fundamentu) posadowienia
dozownika chemikaliow

Na terenie kazdej przepompowni przewiduje sie przygotowanie stanowiska do
posadowienia dozownika chemikaliéw. Dozowniki mogg by¢ przemieszczane.
Stanowisko to nalezy wyposazy¢ w gniazdo 230V 1P+N+PE, 16A, IP55. Obwdd
zasilajgcy gniazdo powinien by¢ zabezpieczony wytgcznikiem réznicowoprgdowym i
wyposazony w optyczng sygnalizacje napiecia wyprowadzong na elewacje
rozdzielnicy RZS. Obwaod ten, po zdemontowaniu dozownika powinien zostac
wylgczony spod napiecia.

2.3.3. Linia kablowa WLZ, zasilajgca obiekt przepompowni

Projekt i realizacja muszg by¢ zgodne z:
e odpowiednimi, wymienionymi w p. 9 niniejszej Specyfikacji przepisami i
normami
e warunkami technicznymi wydanymi przez ENERGA S.A — oddziat Kartuzy..

3. Wymagania dotyczace sprzetu

3.1. Ogodélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej -
Wymagania ogolne.

3.2. Sprzet do wykonywania Robét
Sprzet, odpowiadajgcy pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom, zawartym w

Projekcie Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru
uprawnionego przez Inwestora.



4. Wymagania dotyczace srodkow transportu, wylewania i
zageszczania

4.1. Transport

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu przedstawiono w Specyfikacji Technicznej
— Wymagania Ogolne

a)

b)

4.2. Srodki transportu

Samochody skrzyniowe i inne srodki transportu — odpowiadajgce pod
wzgledem typow i ilosci wymaganiom, zawartym w Projekcie Organizacji
Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru uprawnionego przez
Inwestora.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury
elektrycznej i urzgdzen rozdzielczych, nalezy przestrzegac zalecen ich
wytworcow, w szczegolnosci:

transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i
wstrzgsami oraz przesuwaniem sie wewngtrz fadowni; na czas transportu
nalezy z przewozonych urzgdzen zdemontowac, odpowiednio zabezpieczyC i
przewozi¢ oddzielnie, czute przyrzady pomiarowe, aparature rejestrujgca;
aparature i urzgdzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich
na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych,
zamkow itp.;

zabronione jest przebywanie osob w skrzyni samochodu w czasie
przewozenia bebna z kablem.

5. Wymagania dotyczace wykonania robo6t

5.1. Wymagania ogoline

Ogdlne wymagania odnosnie wykonania robo6t budowlanych przedstawiono w
~opecyfikacji Technicznej — Wymagania ogéine”.

5.2. Wymagania szczegoélne

Nalezy stosowac sie do norm i przepiséw podanych w punkcie 5.1 oraz do:
~Warunkow technicznych wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych”, tom V,

Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach
energetycznych.

Przy wykonywaniu Instalacji elektroenergetycznych bez wzgledu na rodzaj i
sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce Roboty podstawowe:

geodezyjne wyznaczenie trasy linii,
utozenie kabli w ziemi,
wykonanie przepustow ochronnych,



podtgczenie przewodow,

wykonanie podejs¢ do odbiornikow,

przytgczenie odbiornikéw,

wykonanie potgczen wyrownawczych i ochronnych,
ochrona antykorozyjna.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne wymagania odnosnie kontroli jako$ci robot przedstawiono w ,Specyfikacji
Technicznej — Wymagania ogolne”

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robét i odbioru

a) Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodnos¢ wykonanych Robdét i uzytych
Materiatow ze Specyfikacjami Technicznymi, Dokumentacjg Projektows i
poleceniami Inspektora Nadzoru uprawnionego przez Inwestora.

b) Po zakonczeniu Robdt, przed ich odbiorem Wykonawca jest zobowigzany do
przeprowadzenia prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych Robét, wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw (prac
regulacyjno-pomiarowych) i prébnym uruchomieniem poszczegoélnych
przewodow, instalacji, urzadzen itp. — zgodnie z ,Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru” —tom V.

c) Nalezy wykona¢ sprawdzanie odbiorcze instalacji elektrycznych,
sygnalizacyjnych i uziemian— zgodnie z PN/E-05009/61.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robét przedstawiono w ,Specyfikacii
Technicznej — Wymagania ogélne”

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostkg obmiaru dla Instalacji elektroenergetycznych w obiektach przepompowni
jest kompletna instalacja wykonana dla danego obiektu.

8. Odbior robot budowlanych

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robét

Wymagania dotyczgce odbioréw robdét budowlanych przedstawiono w ,Specyfikacji
Technicznej — Wymagania ogoéline”.

8.2.  Warunki szczegoélne odbioru instalacji elektrycznych



Wykonawca Roboét jest zobowigzany do przygotowania dokumentow potrzebnych do
nalezytej oceny wykonanych Robat, takich jak:

Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami,

instrukcje, DTR-ki i karty gwarancyjne,

protokoty badan i préb producenta,

Swiadectwa jakosci, aprobaty techniczne,

rysunki, plany i schematy powykonawcze,

protokoty z pomiaréw odbiorczych, w tym swiadectwa wykonania pomiaréw
skutecznosci ochrony porazeniowe;j i rezystancji izolaciji.

9. Podstawa platnosci

Rozliczenie robot bedzie sie odbywato fakturami czesciowymi za poszczegdine

Zlewnie ujete w harmonogramie rzeczowo-terminowo-finansowym, ktéry stanowi
zatgcznik do umowy i fakturg korncowa. Faktury czeSciowe wystawiane bedg po
wykonaniu i uzyskaniu odbioru czesciowego danej zlewni

10.Przepisy zwigzane

Instalacje elektryczne spetniajg obowigzujgce polskie przepisy i normy. W
szczegolnosci sg zgodne z:

Ustawg z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej.(Dz. U. z 1991
r. nr 81, poz. 351, tekst jednolity: Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229, zmiany:
Dz. U z 2003 r. Nr 52, poz. 452),

Ustawg z dnia 3 kwietnia 1993 r. o badaniach i certyfikacji.Dz. U. z 1993 r. Nr
55, poz. 250),

Ustawa z dnia 12 wrzesnia 2002 r. o normalizacji. (Dz. U. z 2002 r. Nr 169,
poz. 1386),

Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., Nr 89, poz.
414 z pbdzniejszymi zmianami),

Ustawg z dnia 10 kwietnia 1997 r. - Prawo energetyczne. (Dz. U. z 1997 r. Nr
54, poz. 348 z pdzniejszymi zmianami),

Ustawg z dnia 22 stycznia 2000 r. o ogélnym bezpieczenhstwie produktow. (Dz.
U. 22000 r. Nr 15, poz.179),

Ustawg z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci. (Dz. U. z 2002
r. nr 166, poz. 1360 z pozniejszymi zmianami),

Ustawg z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym. (Dz. U. z 2000 r. Nr
122, poz.1321, z pézniejszymi zmianami)

S3 one zgodne z Rozporzgdzeniami wtasciwych Ministréw, wydanymi na podstawie
wyzej wymienionych ustaw, w szczegolnosci:

Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie.(Dz. U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690),

(Dz. U. z 2000 r. Nr 5, poz. 53),Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 2 kwietnia 2003 r. w sprawie dokonywania oceny zgodnosci aparatury z
zasadniczymi  wymaganiami  dotyczgcymi  kompatybilnosci  elektro-
magnetycznej oraz sposobu jej oznakowania.
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(Dz. U. z 2003 r. Nr 90, poz. 1137), Rozporzgdzeniem Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i
kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyroboéw budowla-
nych.(Dz. U. z 1998 r. Nr 107, poz. 679 z p6zniejszymi zmianami),
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16
czerwca 2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych
obiektéw budowlanych i terenéw. (Dz. U. z 2003 r. Nr 121, poz. 1138);

Projektowane instalacje nalezy wykonaé¢ zgodnie 2z Innymi przepisami i
uwarunkowaniami, a w szczegolnosci:

Przepisami Budowy Urzgdzen Elektroenergetycznych,

Przepisami Eksploatacji Urzgdzen Elektroenergetycznych,

Rozporzgdzeniem Ministra Gospodarki z dnia 25 wrzesnia 2000 r. w sprawie
szczegotowych warunkow przytgczania podmiotow do sieci
elektroenergetycznych, pokrywania kosztow przy-tgczenia, obrotu energig
elektryczng, Swiadczenia ustug przesytowych, ruchu sieciowego i eksploatacji
sieci oraz standardéw jakosciowych obstugi odbiorcow. (Dz. U. Nr 85, poz.
957 z 2000 .)

Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét elektrycznych

Normy:

PN-IEC 60364-4-41 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa”,
PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér
i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosci prgdowe dtugotrwate
przewodow”,

PN-IEC 60364-4-43 ,lInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona zapewniajgca  bezpieczenstwo. Ochrona przed prgdem
przetezeniowym”,

PN-IEC 60364-5-56 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa’,

PN-IEC 60364-5-54 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér
i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne”,
PN-IEC 60364-4-482 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobdr srodkéw ochrony w
zaleznosci od wptywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa”,

pozostate arkusze normy PN-IEC 60364 - dotyczgce instalacji elektrycznych w
obiektach budowlanych,

PN-E-05125:1976 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

SEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

W przypadku braku polskich uregulowan dotyczgcych konkretnych rozwigzan
majg zastosowanie norm |IEC i zasady wiedzy technicznej.

Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm krajéw Unii Europejskiej w zakresie przyjetym
przez polskie prawodawstwo.
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